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Kabel einstecken und
nach unten fuhren!












Kabel vom Farbsensor
unten um den
Gyrosensor fuhren.
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Kabel in Gyrosensor
einstecken!
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Kabel in
Werkzeugmotor
einstecken!
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2 Kabel von Sensoren
In Ports 1 bis 4.

3 Kabel von Motoren
In Ports A bis D.
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